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Théorème de l'énergie mécanique
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Si force conservative (c)
 (introduction du concept 

d’énergie potentielle)

  

Autre forme, théorème de la puissance mécanique:
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Energie cinétique : E
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Equilibre d’un point 
matériel

soumis à une
 force conservative 

(cas 1D)

  

Théorème de l'énergie cinétique:
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Autre forme, 

théorème de la puissance cinétique:
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Force Energie	potentielle	associée

  
Rappel élastique : F
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(Evolution TEMPORELLE des systèmes)

(Evolution TEMPORELLE des systèmes)

(Equilibre SPATIAL des systèmes)

Pour un point matériel soumis seulement à des 
forces conservatives :

Dans un diagramme en énergie potentielle, seules  
les régions Ep(x)<=Em sont accessibles par le mobile

!Theorème de la puissance (cinétique ou mécanique)"équation du 
mouvement à 1D sans projection des forces + connaissance de certains 

aspects de la trajectoire (sans 2ème loi de Newton)
!Theorème de l’énergie (cinétique ou mécanique)"détermination de 

la vitesse sans connaissance préalable de la trajectoire


