BILAN : THEOREME DU MOMENT CINETIQUE
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Moment d’une force par rapport a axe A
un point fixe (vecteur) )
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M, > 0 si "fait tourner" dans le sens choisi

u, (unitaire)
=F xd avec d = bras de levier

M, < 0 si "fait tourner" dans le sens contraire
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Moment cinétique d’une ‘

particule par rapport a un _
point fixe (vecteur) L,
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Moment cinétique d’une garficule
par rapport a un axe fixe (scalaire)

VOeA, L est identique

Moment cinétique d’un solide en rotation
par rapport a un axe fixe (scalaire)

J, : moment d'inertie par rapport a A
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Théoréme du moment Théoréme du moment
cinétique vectoriel cinétique scalaire: solide
pour une particule en rotation par rapport a

(vectorielle) un axe fixe (scalaire)
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Aspects énergétiques du solide en rotation

Energie cinétique = £_= %Jsz
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Théoréme de I'énergie cinétique
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#0 pour un systéme déformable (ex:patineuse)
AE_ =0 pour un solide




