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Moment d’une force par rapport à 
un point fixe (vecteur)
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Moment d’une force par rapport à 
un axe fixe (scalaire) 
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Moment cinétique d’une 
particule par rapport à un 

point fixe (vecteur)
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Moment cinétique d’une particule 
par rapport à un axe fixe (scalaire)
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Moment cinétique d’un solide en rotation 
par rapport à un axe fixe (scalaire)
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Théorème du moment 
cinétique vectoriel 
pour une particule 

(vectorielle)
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Théorème du moment 
cinétique scalaire: solide 
en rotation par rapport à 

un axe fixe (scalaire)
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Aspects énergétiques du solide en rotation
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≠0  pour un système déformable (ex:patineuse)
=0  pour un solide
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Energie cinétique ⇒E
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Théorème de l’énergie cinétique
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